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3.6 Заводские установки источников задания частоты и пуска преобразователя 
Настройка параметров преобразователя SPE по умолчанию: 

Параметр Значение параметра по умолчанию 
P0.02 0 Управление пуском преобразователя через панель 

управления. Индикатор «Упр» не светится. 
P0.03 0 Выбор источника задания частоты. По умолчанию изменение 

частоты осуществляется с помощью клавиш ▲ ▼ панели 
управления от начального значения равного P0.08, при 
останове и при отключении питания новое значение задания 
не запоминается 

Пользователь может управлять работой двигателя с помощью клавиатуры, 
расположенной на панели управления. 
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4. Параметры

Условные обозначения:

“★”: настройку значения этого параметра невозможно осуществить, пока
преобразователь находится в активном состоянии; 

“●”: параметр только для чтения, настройку этого параметра нельзя осуществить; 

“☆”: настройку значения этого параметра можно осуществить, когда преобразователь
находится в активном или неактивном состоянии; 

“▲”: заводской параметр, редактирование параметра невозможно осуществить; “-”: этот 

параметр зависит от мощности преобразователя. 

Def: заводские настройки по умолчанию; Res: ограничения изменений 
4.1 Основные параметры мониторинга 

Группа параметров d0 используется для мониторинга состояния преобразователя. 
Пользователь может осуществить только чтение параметров d0.00~d0.31, используя 
дисплей на панели управления или соответствующий протокол связи для дистанционного 
управления преобразователем. Для выбора параметров, которые будут отображаться на 
дисплее используются параметры P7.03 и P7.04. 

Код 
параметра 

Название и описание Единица измерения 

d0.00 Рабочая частота (Гц): 
Значение частоты на выходе преобразователя 0.01 Гц 

d0.01 
Заданная целевая частота (Гц): 
Значение частоты, установленной в качестве 
задания 

0.01 Гц 

d0.02 Напряжение звена постоянного тока (В) 0.1 В 

d0.03 
Выходное напряжение (В): 
Выходное напряжения преобразователя 
в рабочем режиме 

1 В 

d0.04 Выходной ток (A): 
Выходной ток двигателя в рабочем режиме 0.01 A 

d0.05 
Выходная мощность (кВт): 
Выходная мощность двигателя в 
рабочем режиме 

0.1 кВт 

d0.06 
Момент двигателя (%): 
Момент двигателя относительно 
номинального в рабочем режиме 

0.1% 

d0.07 Состояние дискретных входов DI 1 

На рисунке ниже отражена зависимость значения параметра d0.07 от текущего состояния 
дискретных входов DI значение этого параметра - шестнадцатеричное. Каждый бит 
соответствует состоянию соответствующего дискретного входа DI. Логическая "1" 
соответствует активному уровню сигнала, логический "0" – неактивному уровню. 

0-14 Статус входной клеммы 
0 Неактивный 
1 Активный 
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d0.08 Состояние дискретных выходов DO 1 

Параметр d0.08 отображает состояние дискретных выходов DO, значение - 
шестнадцатеричное. Каждый бит соответствует дискретному выходу DO. Логическая "1" 
соответствует активному уровню сигнала, логический "0" – неактивному уровню. 
Соответствующее соотношение между битами и дискретными входами представлено на 
рисунке ниже. 

0-9 Статус входной клеммы 
0 Неактивный 
1 Активный 

d0.09 

Напряжение на аналоговом входе AI1 после 
коррекции, Если аналоговый вход используется в 
качестве токового входа, и используется внешний 
резистор 510Ом, то соответствующий 
масштабный коэффициент следующий: 1мA тока 
соответствует 0.5В напряжения. 

В 

d0.14 Отображение скорости:  
Текущая рабочая скорость двигателя 1 об/мин 

d0.15 Установка ПИД-регулятора:  
Задание (процентное значение) ПИД-регулятора 1% 

d0.16 Обратная связь ПИД-регулятора: 1% 

Вход DI6 - виртуальный 

TA - TC 
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Величина обратной связи ПИД-регулятора 
(процентное значение) 

d0.20 Оставшееся время работы: 
Используется при отсчете времени 0.1 мин 

d0.21 
Напряжение/ток на входе AI1 до коррекции ( при 
использовании внешнего резистора 510Ом на  
входе - 1мA тока соответствует 0.5В напряжения). 

0.001 В 

d0.23 Напряжение панели управления до коррекции 0.001 В 

d0.28 

Значение, установленное с помощью протокола 
связи: Отображаются данные, записанные с 
помощью протокола связи в регистр с адресом 
1000H 

0.01% 

d0.30 
Отображение основной частоты X. Для настройки 
значения основной частоты используется 
параметр P0.03 

0.01 Гц 

d0.31 
Отображение вспомогательной частоты Y Для 
настройки значения вспомогательной частоты 
используется параметр P0.04 

0.01 Гц 

d0.39 Заданное значение напряжения при частотном 
управлении V/f 1 В 

d0.40 Выходное значение напряжения при частотном 
управлении V/f 1 В 

d0.41 

Отображение состояния дискретных входов DI 
Активно: высокий электрический уровень; 
Неактивно: низкий электрический уровень. 

d0.42 

Отображение состояния дискретных выходов DO 
Активно: элемент индикатора светится; 
Неактивно: не светится. 

d0.43 

Отображение 1 функций на активных дискретных входах DI  
Этот параметр использует 5 индикаторов, чтобы отобразить, какие из функций 
дискретных входов 1-40 активны в данный момент. Каждый сегмент 
индикатора может отображать 8 номеров функций. Справа налево: 1-8, 9-16, 
17-24, 25-32, 33-40.
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d0.44 
Отображение 2 функций на активных дискретных входах DI  
Аналогично параметру d0.43, используется 3 индикатора для отображения 
активности функций 41-59. Справа налево: 41-48, 49-56, 57-59. 

d0.59 Процентное значение установленной частоты % 
d0.60 Процентное значение рабочей частоты % 

d0.61 

Состояние работы преобразователя 

d0.61 

Бит 0 0: Остановка работы преобразователя;  
1: Движение в положительном направлении; 
2: Движение в отрицательном направлении Бит 1 

Бит 2 0: Движение с постоянной скоростью; 
1: Процесс ускорения;  
2: Процесс торможения Бит 3 

Бит 4 0: Нормальное состояние звена постоянного тока; 
1: Пониженное напряжение 

 

d0.62 Код текущей ошибки 
d0.63 Отправка сообщения по цифровой сети 
d0.64 Адрес преобразователя в цифровой сети 

4.2 Группа основных параметров 

Параметр Описание Диапазон настройки 
параметра 

Значение по 
умолчанию Ограничения 

P0.00 Тип 
нагрузки Тип G 1 - ● 

Параметр только для чтения 

1: Преобразователь с такой настройкой используется в любых механизмах. Перегрузочная 
способность  преобразователя 150%. 

P0.01 
Режим управления 
скоростью 

Векторное управление 0 
2 ★ Скалярное управление 2 

1: Векторное управление без датчика обратной связи (FVC). Данный режим применим в 
приложениях, требующих большого диапазона регулирования скорости, высокой 
производительности. Например, таких, как автоматизированные станки, центрифуги, станки для 
волочения проволоки, литьевые машины, экструдеры, подъёмные лебёдки и др. Один 
преобразователь частоты может работать только с одним двигателем. 

2: Скалярное управление (V/F). Данный режим применим в приложениях, где один 
преобразователь частоты должен работать с несколькими двигателями, например, 
вентиляторы, насосы, транспортеры, шнековые питатели, козловые краны и пр., и не 
требующих глубокого диапазона регулирования скорости двигателя. 
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P0.02 
Источник 
управления 
преобразователем 

Управление 
преобразователем частоты с 
помощью клавиш панели 
управления 

0 

0 ☆ Управления с помощью клемм 
управления (Индикатор «Упр» 
светится) 

1 

Управление через цифровую 
сеть с помощью 
соответствующего протокола 
связи (индикатор «Упр.» 
мигает) 

2 

Параметр используется для определения источника команд управления преобразователя 
частоты, таких как пуск, остановка, вращение в прямом и обратном направлениях, в 
режиме «медленного» вращения. 

0: Управление с помощью панели управления (Индикатор "Упр" не светится) 

Команды управления задаются с помощью нажатия клавиш на панели управления 
преобразователя частоты. 

1: Управление с помощью клемм управления (Индикатор "Упр" светится) 

Команды управления задаются с помощью многофункциональных входов с такими 
функциями, как FWD (вращение в прямом направлении), REV (вращение в обратном 
направлении), FJOG («медленное» вращение в прямом направлении) и RJOG 
(«медленное» вращение в обратном направлении) и др. 

2: Управление с помощью соответствующего протокола связи (Индикатор "Упр" мигает) 

Команды управления задаются через цифровую сеть с помощью контроллера верхнего 
уровня. Более подробную информацию о настройке используемого протокола связи в 
описании группы параметров Pd. 

P0.03 
Выбор 
источника 
основной 
частоты X 

Задание частоты осуществляется с 
помощью клавиш ▲ ▼ панели 
управлении и сигналам UP DOWN 
без сохранения при выключении  0 

0 

★ Задание частоты осуществляется с 
помощью клавиш ▲ ▼ панели 
управления с возможностью 
сохранения  при выключении 
(P0.23=1) 

1 

Аналоговый вход AI1 для задания 
частоты 2 

Потенциометр дополнительной 
(опционной) панели управления 3 

Потенциометр панели 
управления преобразователя 

4 

Использование 
предустановленных 
скоростей 

6 

Скорость задается режимом PLC 7 

Скорость задается ПИД- 
регулятором 8 
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Установка скорости с 
помощью дистанционной связи по 
цифровой сети 

9 

Этот параметр используется для выбора способа настройки основной частоты X. 
Пользователь может задать значение параметра для выбора источника задания основной 
частоты: 

0: Задание частоты осуществляется с помощью клавиш ▲ ▼ панели управления и с 
помощью дискретных входов UP и DOWN, если они активированы (Функции дискретных 
входов 6 и 7).   

Клавиши ▲ ▼ и / или сигналы на дискретных входах изменяют значение частоты от 
начального уровня - значения параметра P0.08. При нажатии на кнопку «Стоп» вновь 
установленное значение частоты не запоминается. При отключении и последующем 
возобновлении питания, заданная частота возвращается к значению, определенному в 
параметре P0.08. 

1: Задание частоты осуществляется с помощью клавиш ▲ ▼ панели управления и сигна-
лов на дискретных входах UP, DOWN (если активированы функции входов 6 и 7). Клавиши 
▲ ▼и/или сигналы на входах UP, DOWN изменяют значение частоты от начального уровня
- значения параметра P0.08. При нажатии на кнопку «Стоп», а также при отключении и
последующем возобновлении питания, заданная частота возвращается к значению,
определенному в параметре P0.08 или частота остается равной последней установленной.

Следует помнить, что параметр P0.23 определяет, запоминается ли вновь установленное 
значение заданной частоты или не сохраняется, когда в преобразователе выключается 
активный режим работы или при отключении питания. 

2: Аналоговый вход AI1.  
4: Потенциометр панели управления 

6: Использование предустановленных скоростей 

В этом режиме комбинация различных состояний дискретных входов DI соответствуют 
различным заданиям, которые предварительно установлены в качестве задания частоты в 
соответствующих параметрах (см. группу параметров PC). Значение той или иной 
предустановленной скорости выражается в процентном отношении к значению параметра 
P0.10 (Максимальная частота). Если дискретный вход или несколько входов DI 
используется для выбора предустановленной скорости, необходимо это обозначить в 
группе параметров P4. 

7: Скорость задается режимом PLC 

При использовании режима PLC, как источника задания частоты, рабочая частота 
преобразователя может иметь несколько предустановленных уровней. Пользователь 
также может установить время задержки и время ускорения/торможения для каждого 
предустановленного значения частоты. Более подробную информацию можно найти в 
описании параметров группы PC. 

8: Скорость задается ПИД-регулятором 

На выходе ПИД-регулятора формируется сигнал, который является заданием рабочей 
частоты. ПИД-регулятор используется, в замкнутом контуре управления, например, в 
замкнутом контуре стабилизации давления или в замкнутом контуре управления 
постоянным натяжением. 

При настройке ПИД-регулятора необходимо использовать группу параметров PA. 
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9: Установка дистанционной связью (RS485) 

P0.04 
Выбор 
источника 
вспомога-
тельной 
частоты Y 

Задание частоты осуществляется с помощью 
клавиш ▲ ▼ панели управления; без 
сохранения при выключении  0 0 ★ 

Задание частоты осуществляется с 
помощью клавиш ▲ ▼ панели управления; с 
возможностью сохранения при выключении  
(P0.23=1) 1 

Аналоговый вход AI1 для задания 
частоты 2 

Потенциометр дополнительной 
(опционной) панели управления 3 

Потенциометр панели управления 
преобразователя 

4 

Использование предустановленных 
скоростей 6 
Скорость задается режимом PLC 7 
Скорость задается ПИД- 
регулятором 8 
Установка скорости с помощью дистанционной 
связи по цифровой сети 

 
9 

См.параметр Р0.03. 

P0.05 
Задание 
вспомогательной 
частоты Y 

Задается относительно 
параметра Р0.10. 0 

0 ☆ Задается относительно 
значения основной частоты 
X 

1 

P0.06 

Диапазон 
вспомогательной 
частоты Y для 
режима 
«Одновременное 
действие X и Y» 

0%~150% 100% ☆ 

При использовании источника основной частоты X и вспомогательной частоты Y, 
параметры P0.05 и P0.06 используются для установки диапазона значений 
вспомогательной частоты. 

Пользователь может установить вспомогательную частоту, значение которой будет 
соотноситься с максимальной частотой или источником основной частоты X. Если 
вспомогательная частота задается по отношению к основной частоте X, то настройка 
вспомогательной частоты Y изменяется в зависимости от основной частоты X. 

P0.07 

Режим 
комбинирован
ия источников 
частоты 

Разряд 
единиц 

Выбор источника частоты 00 

☆ Источник основной частоты X 0 
Результат «Одновременного 
действия X и Y» 1 

Переключение между источником 
основной частоты X и 
вспомогательной частоты Y 

2 
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Переключение между основной 
частотой X и режимом 
«Одновременное действие X и Y» 

3 

Переключение между частотой Y и 
режимом «Одновременное действие 
X и Y» 

4 

Разряд 
десятков 

Соотношение между 
основной частотой X и 
вспомогательной частотой 
Y 

X+Y 0 
X-Y 1 
MAX(X,Y) 2 
MIN(X,Y) 3 

Параметр используется для выбора настройки частоты под различные требования 
пользователя. Переключение - функция дискретных входов «18» 

P0.08 

Значение 
цифровой 
настройки 
частоты 
преобразователя 

0.00Гц ~ Р0.10 (когда источник 
частоты использует цифровой 
способ задания) 

00.00 Гц ☆ 

Когда выбор источника частоты определяется с помощью клавиш ▲ ▼ или с помощью 
сигналов ВВЕРХ/ВНИЗ (клеммы «UP/DOWN»), значение этого задания (P0.08) является 
начальным заданным значением частоты преобразователя. 

P0.09 
Выбор 
направления 
вращения 

Прямое направление 0 
0 ☆ Обратное направление 1 

Пользователь может изменить направление вращения двигателя с помощью изменения 
этого параметра без изменения схемы подключения двигателя. Изменение этого 
параметра эквивалентно смене любых двух проводов двигателя U, V, W. 
Двигатель возобновит работу в первоначальном направлении после сброса параметров в 
заводские настройки по умолчанию. Не используйте эту функцию в приложениях, где 
изменение направления вращения двигателя запрещено. 

P0.10 Максимальная 
выходная 
частота 

50.00 Гц ~ 320.00 Гц В зависимости 
от значения параметра P0.22 

50.00 Гц ★ 

50.0 Гц ~ 3200.0 Гц зависимости от 
значения параметра P0.22 

500.0 Гц 

Если в качестве источника частоты используется один из аналоговых входов, или 
многоскоростной режим управления, значение входа 100% соответствует значению этого 
параметра. 
По умолчанию предельное значение максимальной частоты равно 320.00Гц. Чтобы 
работать с большими выходными частотами параметр P0.22 следует установить равным 
1. В этом случае дискретность установки увеличится в десять раз. Например, если
значение P0.10 было равно 50.00 Гц, то после установки P0.22 = 1, значение P0.10 станет
равным 500.0 Гц. Следует помнить, что значение параметров P0.10 и P0.12 не следует
устанавливать более, чем 600.0 Гц. Это связано с возможностями IGBT-транзисторов
преобразователя и ограниченностью установки частоты ШИМ-модуляции (P0.15)
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P0.11 

Источник 
верхнего 
предела задания 
частоты 

Настройка параметра P0.12 0 

0 ★ 

Аналоговый вход AI1 1 
Потенциометр панели 
управления 3 

Установка с помощью 
дистанционной связи 5 

Этот параметр используется для выбора источника верхнего предела частоты: цифровое 
задание (параметр P0.12), задание с помощью аналогового входа AI1 или настройку с 
помощью дистанционной связи. Если верхний предел источника частоты устанавливается 
с помощью входов или соответствующего протокола связи, то установка будет аналогична 
установке источника основной частоты X (см. описание параметра P0.03). 

P0.12 Верхний предел 
частоты 

От нижнего предела, 
определяемого параметром 
P0.14, до максимальной 
частоты, определяемой 
параметром P0.10 

50.00Гц ☆ 

P0.13 
Смещение 
верхнего предела 
частоты 

0.00Гц ~ максимальная 
частота, определяемая 
параметром P0.10 

0.00Гц ☆ 

Когда частота задается аналоговым заданием, параметр P0.13 используется для 
определения величины смещения задания, он влияет на установки, связанные с 
параметром P0.11, который определяет значение верхнего передела конечной частоты. 

P0.14 Нижний предел 
частоты 

0.00Гц ~ верхний предел частоты 
(параметр P0.12) 0.00Гц ☆ 

Если задание частоты ниже, чем значение этого параметра, преобразователь продолжает 
работать по алгоритму, определяемому параметром P8.14. 

P0.15 Настройка 
частоты ШИМ 0.5 кГц ~ 16.0 кГц - ☆ 

Настройка частоты ШИМ преобразователя будет оказывать влияние на следующее: 

Частота ШИМ Низкая → Высокая 
Шум двигателя Высокий → Низкий 
Форма кривой выходного тока → приближается к синусоидальной
Рост температуры двигателя Высокий → Низкий 
Рост температуры преобразователя Низкий → Высокий 
Ток утечки Маленький → Большой 
Электромагнитные помехи от 
преобразователя 

Маленькие → Большие 

Заводская установка частоты ШИМ разная в зависимости от мощности преобразователя. 
Если пользователю необходимо изменить значение частоты ШИМ, следует помнить, что, 
увеличение частоты ШИМ выше заводских настроек приведет к увеличению температуры 
силовых транзисторов. В этом случае, пользователю необходимо снизить токи нагрузки 
преобразователя. При установке частоты ШИМ 16кГц нагрузочная способность 
преобразователя снижается в два раза. В противном случае, может произойти перегрев 
преобразователя и аварийная ситуация. Частота ШИМ должна быть, по крайней мере, в 
десять раз выше максимальной выходной частоты (P0.10) преобразователя. 

P0.16 
Настройка 
частоты ШИМ по 
отношению к 
температуре 

Нет 0 
0 ☆ 

Да 1 

Этот параметр используется для определения настройки частоты ШИМ по отношению к 
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температуре преобразователя. Преобразователь автоматически снижает значение 
частоты ШИМ, когда температура радиатора становится слишком высокой. Когда 
температура радиатора нормализуется, преобразователь возвращает значение частоты 
ШИМ до заданного уровня. Эта функция позволяет избежать системных предупреждений, 
связанных с перегревом. 

P0.17 Время ускорения 1 0.00 ~ 6500.0 с - ☆

P0.18 Время торможения 1 0.00 ~ 6500.0 с - ☆
    Время ускорения обозначает время, которое требуется преобразователю частоты, 
чтобы совершить ускорение от точки 0 Гц до значения базовой частоты 
ускорения/торможения, определяемой параметром P0.25 (время t1 на рис. ниже). Диапазон 
может быть расширен с помощью параметра P0.19 
    Время торможения обозначает время, которое требуется преобразователю частоты, 
чтобы совершить торможение от базовой частоты (P0.25) ускорения/торможения до 0 Гц 
(время t2 на рис. ниже).  
 ВНИМАНИЕ! Отнеситесь к возможности установки малого времени ускорения/торможения 
настороженно. В любом случае при разгоне и торможении контролируйте выходные токи 
преобразователя и не допускайте перегрузки преобразователя более, чем на 150%. 

Преобразователь частоты INTEK серии SPE обеспечивает наличие 4 групп параметров, 
определяющих значения времени ускорения/торможения. Пользователь может совершать 
переключение между значениями с помощью дискретных входов. 

• Группа 1: P0.17, P0.18
• Группа 2: P8.03, P8.04
• Группа 3: P8.05, P8.06
• Группа 4: P8.07, P8.08

P0.19 
Единица измерения 
времени 
ускорения/торможения 

1с 0 
1 ★ 0.1с 1 

0.01с 2 
Для расширения значений времени ускорения/торможения доступен выбор трех единиц 
измерения: 1с, 0.1с и 0.01с. Изменение этого параметра приведет к изменению 
отображения знаков после запятой и также изменению соответствующего значения 
времени ускорения / торможения. 

P0.21 Смещение Y 0.00Гц ~ максимальная частота 
(параметр P0.10) 

0.00Гц ☆ 

Этот параметр применим только тогда, когда источник задания частоты используется в 
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режиме "Одновременное действие X и Y". Конечное значение заданной частоты получается 
путем добавления поправки на смещение частоты. 
 

P0.22 Разрешение 
задания частоты 0.1 1 2 ★ 

0.01Гц 2 
По умолчанию предельное значение максимальной частоты равно 320.00Гц. Чтобы 
работать с большими выходными частотами параметр P0.22 следует установить равным 
1. В этом случае дискретность установки увеличится в десять раз. Например, если 
значение P0.10 было равно 50.00 Гц, то после установки P0.22 = 1, значение P0.10 станет 
равным 500.0 Гц. Следует помнить, что значение параметров P0.10 и P0.12 не следует 
устанавливать более, чем 600.0 Гц. Это связано с возможностями IGBT-транзисторов 
преобразователя и ограниченностью установки частоты ШИМ-модуляции (P0.15). 
При сбросе в заводские установки (PP.01) параметр сохраняет своё установленное значение. 

 

 
P0.23 

Запоминание цифрового задания 
частоты при отключении питания 

Отсутствует 0 0  
☆ Присутствует 1 

Этот параметр применим только тогда, когда источник частоты задается с помощью 
цифрового задания. 
Если параметр P0.23 равен 0, то при отключении и последующего включения питания 
значение цифрового задания частоты соответствует предварительно установленному 
значению параметра P0.08. 
Если параметр P0.23 равен 1, значение цифрового задания частоты будет равно частоте 
в момент, когда работа преобразователя была прервана. 

 

 
P0.25 

 
Базовая частота при 
ускорении/торможении 

Максимальная частота 
(параметр P0.10) 0  

0 
 
★ Заданная частота 1 

100 Гц 2 
Время ускорения/торможения показывает, за какое время частота преобразователя 
возрастет от точки 0 Гц до частоты, задаваемой параметром P0.25. 

 

 
P0.26 

Базовая частота при 
цифровой 
регулировке 
скорости 

Рабочая частота 0  
0 

 
★  

Заданная частота 
 
1 

Этот параметр применяется только тогда, когда источник задания частоты – цифровое 
задание с помощью клавиш ▲ ▼ или клемм ВВЕРХ/ВНИЗ 

 

 
 
 
 
 
 
 
P0.27 

 
 
 
 

Привязка 
источника 
задания 
частоты к 
источнику 
команд пуска 
и останова 

 
Разряд 
единиц 

Если источником пуска и 
останова является панель 
управления, то источником 
задания частоты является: 

 
000 

 
 
 
 
 
 
☆ 

Без привязки 0  
Цифровое задание источника 
частоты 1 
Аналоговый вход AI1 2 
Потенциометр панели управления 4 
Резерв 5 
Предустановленное значение 
задания 6 
Режим PLC 7 
ПИД-регулятор 8 
Задание с помощью дистанционной 
связи 9 



 
 

4. Параметры 
 

30 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

P0.27 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Привязка 
источника 
задания 

частоты к 
источнику 

команд пуска и 
останова 

 
Разряд 
десятков 

Если источником пуска и 
останова являются 
дискретные входы, то 
источником задания 
частоты является: 

  

Без привязки 0  
Цифровое задание источника 
частоты 1 

Аналоговый вход AI1 2 
Потенциометр панели управления 4 
Резерв 5 
Предустановленное значение 
задания 6 

Режим PLC 7 
ПИД-регулятор 8 
Задание с помощью дистанционной 
связи 9 

 
 
Разряд сотен 

Если источником пуска и 
останова является 
цифровая сеть, то 
источником задания 
частоты является: 

 

Без привязки 0  
Цифровое задание источника 
частоты 1 

Аналоговый вход AI1 2 
Резерв 4 
Резерв 5 
Предустановленное значение 
задания 6 

Режим PLC 7 
ПИД-регулятор 8 
Задание с помощью дистанционной 
связи 9 

 

4.3 Параметры двигателя 
 

Параметр Описание Диапазон настройки 
параметра 

Значение 
по    

умолчанию 

Ограничения 

 
 
 
P1.00 

 
 

Выбор типа 
двигателя 

Асинхронный 
двигатель 
общепромышленного 
назначения 

 
0 

 
 
 
0 

 
 

★ Двигатель 
переменного тока 
специального 
назначения 

 
1 

 
P1.01 

Номинальная 
мощность 
двигателя 

 
0.1 кВт ~ 1000.0 кВт 

 
- ★ 

 
P1.02 

Номинальное 
напряжение 
двигателя 

 
1 В ~ 2000 В 

 
- ★ 
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P1.03 Номинальный 
ток двигателя 0.01 A ~ 655.35 A - ★ 

 
P1.04 

Номинальная 
частота 
двигателя 

0.01 Гц ~ максимальная 
частота 

 
- ★ 

 
P1.05 

Номинальная 
скорость 
двигателя 

 
1 об/мин ~ 65535 об/мин 

 
- ★ 

Установите параметры используемого двигателя в соответствии с заводской табличкой  
Для получения высокого качества регулирования в режиме векторного управления 
рекомендуется использовать автоматическую настройку на параметры используемого 
двигателя. Точность автоматической настройки зависит от правильности записи параметров 
двигателя в соответствии с его заводской табличкой. Настройка P1.37=2 обеспечивает более 
точную настройку параметров по сравнению с P1.37=1 

P1.06 Сопротивление статора 
асинхронного двигателя 

0.001 Ом ~ 65.535 Ом 
 - ★ 

P1.07 Сопротивление ротора 
асинхронного двигателя 

0.001 Ом ~ 65.535 Ом  
 - ★ 

P1.08 Индуктивность рассеяния 
асинхронного двигателя 

0.01 мГн ~ 655.35 мГн 
 - ★ 

P1.09 Взаимная индуктивность 
асинхронного двигателя 0.1 мГн ~ 6553.5 мГн - ★ 

P1.10 Ток холостого хода 
асинхронного двигателя 

0.01A ~ P1.03  
 - ★ 

Параметры P1.06-P1.10 определяются преобразователем при автоматической настройке на 
конкретный асинхронный двигатель. Эти параметры не отражаются на заводской табличке.  
При статической настройке могут быть получены только параметры P1.06 до P1.08. Благодаря 
полной автоматической настройке, помимо параметров P1.06 до P1.10, можно получить 
настройки ПИ-регулятора контура тока. 
ВНИМАНИЕ! Каждый раз, когда номинальная мощность двигателя (параметр P1.01) или 
номинальное напряжение двигателя (параметр P1.02) изменяется, преобразователь частоты 
автоматически возвращает значения параметров P1.06-P1.10 к заводским значениям для 
асинхронного двигателя общепромышленного назначения.  
Если невозможно выполнить автоматическую настройку параметров двигателя на месте, 
можно вручную ввести значения этих параметров в соответствии с данными, 
предоставленными производителем двигателя. 
 

P1.37 
Выбор 
автоматической 
настройки 

Автоматическая настройка не 
активирована 0 

0 ★ 
Статическая автоматическая 
настройка асинхронного двигателя 1 

Полная автоматическая настройка 
асинхронного двигателя 2 

• 0: Отсутствие автоматической настройки: автоматическая настройка не активна. 
• 1: Статическая автоматическая настройка асинхронного двигателя. 

Настройка такого рода применима в случае, когда полная автоматическая настройка 
двигателя не может быть выполнена, потому что вал асинхронного двигателя не может быть 
отключен от нагрузки. Перед выполнением статической автоматической настройки, 
необходимо правильно задать тип двигателя и параметры двигателя в соответствии с его 
заводской табличкой с помощью параметров P1.00-P1.05. Параметры P1.06-P1.08 будут 
автоматически вычислены преобразователем частоты при выполнении статической 
автоматической настройки. Выберите значение параметра равным 1 и нажмите кнопку ПУСК. 
После чего преобразователь частоты начнет проведение процедуры статической 
автоматической настройки. 
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• 2: Полная автоматическая настройка асинхронного двигателя. 

Для проведения этой процедуры необходимо убедиться, что двигатель отключен от нагрузки. 
В течение этой процедуры, преобразователь сначала выполняет статическую 
автоматическую настройку и затем разгоняет двигатель до частоты, равной 80% номинальной 
частоты двигателя, интенсивность разгона задается параметром P0.08. Преобразователь 
продолжит работу в течение определенного периода, а затем будет тормозить двигатель до 
полной остановки с временем торможения, задаваемым параметром P0.09. 
Перед выполнением этой процедуры, необходимо правильно задать тип двигателя и его 
параметры P1.00-P1.05. Параметры двигателя P1.06-P1.10, и параметры контура тока в 
режиме векторного управления P2.13-P2.16 вычисляются автоматически преобразователем 
при проведении процедуры полной автоматической настройки. Выберите значение 
параметра равным 2 и нажмите кнопку ПУСК (P0.02=0). После этого преобразователь частоты 
начнет проведение процедуры полной автоматической настройки. 
 
 
 

4.4 Параметры режима управления V/f 

Режим скалярного управления используется в приложениях, где один преобразователь 
частоты должен управлять одним или несколькими двигателями, с небольшим диапазоном 
регулирования скоростью (вентиляторы, насосы, транспортеры и пр.)  

 

 
Параметр 

 
Описание Диапазон настройки 

параметра 

Значение 
по    

умолчанию 

 
Ограничения 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
P2.00 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Настройка 
кривой 
управления 
V/f 

Линейная характеристика 0  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
0 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
☆ 

Свободно 
программируемая 
характеристика 

 
1 

Квадратичная 
характеристика 2 

Промежуточная 
характеристика между 
линейной и квадратичной 

 
3 

Промежуточная 
характеристика между 
линейной и квадратичной 

 
4 

Промежуточная 
характеристика между 
линейной и квадратичной 

 
5 

Промежуточная 
характеристика между 
линейной и квадратичной 

 
6 

Промежуточная 
характеристика между 
линейной и квадратичной 

 
7 
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P2.00 
Настройка 

кривой 
управления 

V/f 

Промежуточная 
характеристика между 
линейной и квадратичной 

8 

Режим полного разделения 10 

Задание соотношения V/f 11 

• 0: Линейная характеристика V/f
Используется в случае нагрузочного момента, который не зависит от скорости вращения.

• 1: Свободно программируемая характеристика V/f
Используется в случае специфической нагрузки (например, в центрифугах, в устройствах
с тяжелым пуском двигателей и т.п.). Требуемая кривая V/f может быть получена путем
настройки параметров P2.03-P2.08.

• 2: Квадратичная характеристика V/f
Используется в случае нагрузки, величина которой снижается при уменьшении частоты
вращения (например, в вентиляторах, центробежных насосах).

• 3-8: Характеристики V/f будут являться промежуточными характеристиками между
линейной и квадратичной
• 10: Режим полного разделения характеристики V/f
В этом режиме выходная частота и выходное напряжение преобразователя независимы.
Выходная частота определяется источником задания частоты, выходное напряжение –
источником задания напряжения через отдельный канал задания (параметр P2.13).
• 11: Задание соотношения V/f

• В этом режиме, напряжение V и частота f пропорциональны друг другу, значение
коэффициента пропорциональности между ними устанавливается с помощью входа,
определяемого параметром P2.13. Сигнал на этом входе в 50% соответствует, что при
номинальной частоте подаётся номинальное напряжение, а 100%-сигнал  - что при
номинальной частоте подаётся двойное номинальное напряжение.

Обозначим Х (0-100%) – сигнал на входе, задаваемом параметром P2.13, тогда соотношение
между напряжением V и частотой F будет следующим:

V/F = 2 * X * (номинальное напряжение двигателя) / (номинальная частота двигателя)

P2.01 Буст 0.0%~30% - ★ 

P2.02 
Частота перегиба 
кривой V/f при 
задании буста 

0.00Гц ~ максимальная 
частота (Р0.10) 50.00Гц ★ 

Для того, чтобы увеличить крутящий момент на низкой частоте, пользователь может 
увеличить выходное напряжение преобразователя на низкой частоте путем изменения 
параметра P2.01. 

Если значение буста слишком большое, возможен перегрев двигателя, при этом в 
преобразователе может сработать защита от перегрузки по току. 

Если двигатель останавливается при низкой частоте, необходимо увеличить значение 
параметра P2.01. Если значение этого параметра равно 0.0, преобразователь будет 
автоматически регулировать буст. В этом случае, значение буста будет автоматически 
вычисляться исходя из параметров самого двигателя, включая сопротивление обмоток 
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